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Themen
Uberall begegnen uns die Stichworte

loT- Internet

of Things

Smart
Buildings
Das Internet
der Dinge

(alles wird ganz
fantastisch)

(alles wird vernetzt)

Janitza neuberger.

hochst

FulRabdruck

(alles nicht so
berauschend)
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Fragen
Unser Beitrag?

Wir konnen unsere Sensoren und Wir kdnnen leistungsfahige Hardware

Aktoren intelligent vernetzen und Betriebssysteme verwenden

Wir kbnnen

Integrativ wirken

Wir kénnen leistungsfahigere Wir kénnen fur vieles eine Lésung

Programme erstellen erarbeiten

Janitza’ neuberger. -3 Infraserv 20,0001



Antworten
Wir agieren mit

13)))

" Heizung + Strom
(ca. 20% CO, Anteil pro Person in Deutschland)
[ |
A4

Klimatisierung

Heizung

Kihlung

BelUften

Be- und Entfeuchten
Verschattung
Beleuchtung

" Beleuchtung

* Elektrische Beleuchtung
* Verschattung

= Komfort
° Im Buro
* |m Labor

- ® 3.3 infraserv
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Energieeffizienz
Einflussbereiche

Beleuchtung Medientechnik Beschattung Feuchte

M

=
-

Prasenz Klima-/ Heizen/Kuhlen Temperatur
Liftungstechnik

Das Raumautomationssystem erflllt samtliche Funktionen der Raumautomation nach VDI 3814.

- & - infraserv
Janitza neuberger. i ot
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Anforderungen
Kunden / Investoren / Eigentimer

" Flexibel nutzbares Gebaude

" Leichte Anpassbarkeit an Nutzerbedtrfnisse

" Anpassungen kostengunstig

=  Geringer Aufwand fur Anderungen

" Infrastruktur dabei wenig oder nicht verandern
" Vorhandenen Platz effektiv nutzen

" Vorhandene Geschossflache grof3tmaoglich nutzen

Janitza’ neuberger.

-e-++-infraserv
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LOosungsansatz
Flexible Raumautomation

" Achsweiser Aufbau
* Achse = kleinstmdgliche Teileinheit im Gebaude
* Buro/ Raum / Labor =1 bis n Achsen

* Jede Achse enthalt unabhangige Komponenten

* Jalousie

* Heiz-/Kuhldecke mit Ventilen

* Taupunkwéachter

* Beleuchtungselemente

° Fenster

* Zu-/Abluft der Grundliftung

* Zusatzliche Komponenten (Umluftkthler, Laborltftungen, etc.)

- Diese Komponenten sind ortsfest und werden bei Wandein- / -ausbau nicht verandert

- & infraserv
Janitza neuberger. L 24.09.2018



LOsungsansatz
Flexible Raumautomation

" Trennwandsystem
* An vordefinierten Stellen befinden sich die Anschlusskonstruktionen fiir das Trennwandsystem

* An diesen Stellen konnen Wande ein- oder ausgebaut werden, ohne die Deckenkonstruktion
zu andern

* Hierzu sind nur die Abdeckungen (Blindelemente) der Heiz-/Kihldecke zu entfernen oder
wieder einzusetzen

* Aufgrund dieser Vorgaben lassen sich variable Raume einfach gestalten

" Automation auf3erhalb der Nutzungsbereiche (z.B. in der Decke)

* Das Automationssystem wird auf3erhalb der freien Bereiche (z.B. an der Decke) installiert
und von der Heiz-/Kuhldeckenkonstruktion verdeckt oder falls vom Raumangebot mdglich in
Verteilerschranken in Elektroraumen

i ® infraserv
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Gebaude

Grundriss fur Flexibilitat

Putz- und Lagerraum
" Gebaude fertig

" Aul3en-Hdlle,
notwendige Kuche
Flure und
Brandschutz-
wande stehen

= Esgibtnoch &

kein Bliros

WC Herren

WC Damen

Kopierraum

éE_;_ 1L 1L 1 L J

i ° ' +-infraserv
Janitza neuberger. ko Lo 24.09.2019



Gebaude

Einteilung der

Basis

®" Einbauorte flr
Trennwande

Wwande

@ Putz- und Lagerraum

[

Kopierraum

#

] I

I — T —— T =—— L 1 1L J

A A A A
. i - +-infraserv

Janitza neuberger. ol gt
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Gebaude

Trennwande und Raume

@_—_

Putz- und Lagerraum

WC Herren

WC Damen

Kopierraum

Buro 5 Buro 6 Buro 7 Buro 8 Biro 9 Besprechung

éE_;_ 1L 1L 1 L J

i © .+-+i-infraserv
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Gebaude

Verschatten, Heizen, Luften, Kuhlen

W W ) W

Veos V eeees Vesss Ve

I ) EEEEE ) EEEEE )\ EEEEa ) EEEEa. ) ) E—

) ) ) ) ) ) )

” N .+-+i-infraserv
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Gebaude

Beleuchtung und Beleuchtungsgruppen

v v v
@ e JeE i
Gruppe1 Gruppe3 Gruppeb Gruppe7 Gruppe9 ® Puz. un.d Lagerraum
O
WC Herren
® O
Gruppe2 Gruppe4 Gruppe6 Gruppe8 Gruppe10 -
Kiche WC Damen
T ®
Biro 1 Buro 2 Biro 3 Buro 4 Biro 4 Kopierraum
1] I‘II\IIII\IHHIIII HIIIIWHI\II\IIIIIIII 1
o
111 [T e e e P e P P P PP P PP [T
T T \ T 1
Buro 5 Buro 6 Buro 7 Buro 8 Biro 9 Besprechung
Gruppe13 Gruppe 15 Gruppe17 Gruppe19 Gruppe21
Gruppe 14 Gruppe 16 Gruppe18 Gruppe20 Gruppe22
éE_;_ |
A A A
; . L
Janitza’ neuberger ‘$.r+-Infraserv
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Gebaude

Raumbedienung

Putz- und Lagerraum

Besprechung

i Touch Panel .
— - = zu
> e I ST
Beamer 0-10 Volt
I(Ei)e' and i
Inwan o
I I | 1 B | J
A
Janitza’ neuberger. o T oy 26092015



Gebaude

Biuro 1 im Detall

Putz- und Lagerraum

WC Herren

WC Damen

Kopierraum

Janitza®

Besprechung

-

neuberger.

-s-+-infraserv

hochst
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Flexible Raumautomation

Funktionen 6-Wege 0-10V
A A
l i Taupunktwéchter \I
[
LSS
Heiz-/Klhldecke
Beleuchtung Flur I‘ Prasenz / Helligkeit
m_ Beleuchtung Fensterseite
—— R Jouce (9)
Beleuchtung Flurseite
Birof Raumbediengerat

[ .
+ E— /) Jalousie

— “ VA auf / ab

— Licht

Q|
Jalousie = ein / aus
g\ |Sollwertsteller
6 +/-3K
Fensterkontakt |
Digitaler Raum-
Ei g gang \ ﬂ ® temperatur
- ® -+-+-infraserv
Janitza neuberger. L 24.09.2019
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Gebaude

Besprechungsraum im Detall

@_—_

Putz- und Lagerraum

i ° - +-infraserv
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Flexible Raumautomation

Funktionen

A

6-Wege 0-10V

A

A

i Taupunktwéchter \l

—I] Prasenz / Helligkeit

7777777

N

]

X |

DALIG1 DALI G2 DALIG3

Heiz-/Kiihldecke

0-10 Volt

-] ZU
S

0-10 Volt

.s-++-infraserv

Raumbediengerat
Jalousie
AR auf / ab
Besprechung Lichtszenen
bdnwand m@) ® & |fir 3 Beleuch-
T tungsgruppen
@ Sollwertsteller
@ I +/-3K
\ \ Raum-
—— ) [ | @ temperatur
Fensterkontakt — N Beamer
Eiir?g:\:: ———— (O ein / aus
Jalousie T l Leinwand
auf / ab
o ®
Janitza neuberger.
L ]

! 24.09.2019
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Flexible Raumautomation
Technologien - Bussysteme

Belimo Belimo Gampper Danfoss

Modbus

g

Jung Elsner Jung

Helz- / Kihldecke

‘ Thermokon : %\

EnOcean
Funk

® e
120
......

@ HCL / Tunable White
Beleuchtung

Janitza neuberger. o T oy 24.09.2019



Integration
Daten zusammenfassen

" Mehrfachnutzung der verfuigbaren Informationen
Beispiele:

" Sensor fur Helligkeit und Prasenz

*  Wirkt auf Beleuchtung
* Regelt Beleuchtungsstarke

*  Wirkt auf Verschattung
* Regelt Verschattung (Lamellennachfiihrung)
* Steuert Voll-Verschattung

*  Wirkt auf Klimatisierung und Luftwechselraten
* Steuert Wechsel der Raumtemperaturbereiche (Komfort - Standby — Absenkung)
* Steuert Volumenregler fur Raumliftung
* Steuert Luftwechselraten im Labor

- & infraserv
Janitza neuberger. L 24.09.2018



Integration
Daten zusammenfassen

" Mehrfachnutzung der verfuigbaren Informationen
Beispiele:

®  Fensterkontakt

* Wirkt auf Klimatisierung
* Steuert Klimatisierung (kein Heizen / Kuhlen ,zum Fenster hinaus®)
* Steuert Wechsel der Raumtemperaturbereiche (Komfort - Standby — Absenkung)
* Schaltet auf Frost- / Hitzeschutz um

*  Wirkt auf Meldesystem
* Meldung offener Fenster aul3erhalb Arbeitszeit

- & infraserv
Janitza neuberger. L 24.09.2018



Integration im Labor
Daten zusammenfassen

" Mehrfachnutzung der verfuigbaren Informationen
Beispiele:

" Volumenregler Istwerte

*  Wirkt auf
* Volumenregelung
* Abluftbilanzierung

*  Wirkt auf primare Luftungsanlage
* Bedarfsgerechte Luftmengenregelung des Liftungsgerates

- ® 3.3 infraserv
Janitza neuberger. L 24092019



Integration im Labor
Daten zusammenfassen

" Mehrfachnutzung der verfuigbaren Informationen
Beispiele:

" Schieberstellung Digestorien

° Posit_i_onsinformation wir_l_<t auf
* Uberwachung von Offnungszeiten

*  Wirkt auf Meldesystem
* Meldung Schieber zu lange offen

Janitza neuberger.

-e-++-infraserv
*°%""  hochst
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Integration
Daten verarbeiten

Gestern:

Die Leistungsfahigkeit von bezahlbaren Systemen war begrenzt
Kleinteilige Aufteilung mit verteilter Intelligenz und verteilten Funktionen
Jedes Gerat hat eigene, umfangreiche Funktionen

Viele Querverbindungen lber das Bussystem

Viele Parameter an vielen Stellen und Geraten

Komplexitat steigt mit Anzahl verschiedener Geréate

Aufwendig zu projektieren und in Betrieb zu nehmen

Aufwendige Fehlersuche und schwer durchschaubar

Handhabung des Systems erfordert viel Spezialwissen

Anderungen nur durch Spezialisten

. s .4-+i-infraserv
Janitza neuberger. i ot
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Integration
Daten verarbeiten

Heute:

Leistungsstarke, preiswerte Hardware ist verflugbar
Bereichsverteiler
* Kontrollieren grol3ere Areale

* Erfassen Daten uber zugehorige Sub-Bussysteme
(Modbus, KNX, DALI, SMI, EnOcean...)

°* Normieren die Daten auf Standardtypen
Querverbindungen tber BACnet/IP
Zentrale Parametrierung
Leicht verstandlich
Geringe Fehleranfalligkeit, da Software sich wiederholt
Leichtere Fehlersuche

Gute Wartbarkeit
Auch von weniger geschultem Personal handhabbar
Janitza’ neuberger.

.e-++- infraserv
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LOsungsansatz

Neuberger Open.Room Serie 8000

" Leistungsstarke ARM CPU mit Linux Betriebssystem
" Genugend Speicher fur Asnwendung und Daten (256 MB Flash + 256 MB RAM)

® Modular erweiterbar

" Elektrische und kommunikative Schnittstellen in alle Richtungen

= |P Kommunikation in CPU

BACnet
Modbus
MQTT
WEB-Server

Janitza’

neuberger.

-e-«+-infraserv

hochst
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LOosungsansatz
Neuberger Open.Room Serie 8000

" Hotplug fahig (Defekte 1/O- und Schnittstellen-Module im Betrieb austauschbar)

-> Hierzu sind keine weiteren Hilfsmittel erforderlich
" CPU Firmware Update im laufenden Betrieb moglich
" Programmierung grafisch und/oder Hochsprache (C), beliebig mischbar
" Umfangreiche Software Bibliotheken (vgl. VDI 3814-2)

= Anderungen im laufenden Betrieb ohne Neustart

e ——
uuuuuuuuuuu

"= Anwenderprogramm
" BACnet Konfiguration

= Schnittstellenkonfiguration

=  \Webserver

- 0 3-+3-infraserv
Janitza neuberger. L 24092019



LOsungsansatz
Neuberger Open.Room Serie 8000

L__|
q neuberger neub
8

ger. erger. euberger. |||| neuberger. || || neuberger. || || neuberger.
@ ALRM CP8000 CM8100 CM8300 CM8400 CM8410 CM8420 CMS.. CMs... cMs8
C P U @ rU @ oM oM @MOoDUL oM @ MOoDUL @ MOoDUL @ MOoDUL
@ @BU @BU @ @BU @BU @BUS @]
I (010] 0 0 0 Q0@ (010] 0 Q@ 0 @@ Q0 1 00
I e 2 90 2 @@ 2 90 2 90 Q0 3 (O]
Y @ au 0 1005 : @@ 0 1 @@ 100 00 5 00
. . ; e 6 Q0@ 7 6 00 7 6 @@ 6 @0 Q0 7 (G15]
Kommunikation I i i
@ LEDTEST :@@:D
. C @
" |ntegration Q0O @: ° ®c || @a| o ° °
verschiedener OFll .o o |l ov| o ° °

-
Bussysteme in H g:g
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ni-E
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@
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RS 485 RS 232 KNX SMI DALI
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LOosungsansatz

Neuberger Open.Room Serie 8000

/O
Klassische Signale

= 24V

= 0-10V

= 0/4..20mA

" NI1000/PT1000

Janitza’

—

neuberger. neuberger. neuberger. neuberger.

D0O8100 Al8100 Al8200 AI8300 AO8100

g | s smen| sl sme| e
g8t || s321 || sgst || osms || 28 || 288
igl || igel || i3k | igyi )| ise: || gk
420w [60r Hoow 450n Hoow HGCs
4608 HOOK 15 %l 10 %} 10 %} 460y
il
bl Tl o
=l=l=li=]:
===
| e e
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Programmierung
PMC_Studio

" Moderne Standards der Programmierung als Basis

" Grafische Programmierung

" Hochsprache C

= Ubersetzung Applikationsprogramme auf Maschinencode des Zielprozessors
" Hierzu werden Standards aus der Computerwelt angewendet

= Kein Zwischencode, kein JAVA...

" Ergebnis — Maximale Performance der Anwendung

" Anwender muss sich nicht um komplexe Dinge kiimmern

" Handhabung einfach

- & infraserv
Janitza neuberger. i ot

24.09.2019



Programmierung
PMC_Studio - Programmierung grafisch

4% PMC_STUDIO: D:\ProGrafNT\PM (\26400511_2 - s

Datei  Ansicht Compiler Online  Hilfe

EEHE@ W+t DS E

AS-Verwaltung - i : : mm: Allgemeine Funktienen X -2
a8 @ &| A -‘ @ a4 Kenfiguration | Seitenverwaltung m g
o[ |X| BB G|uwm|Qa|E 3 mue| sl op| e @ £

2
Al 2
5

B4 Programmierung A

4 Virtuelle Objekte

Peer-Kenfiguration

B4 Programme

Y AS_QuitsPV =
- T e T | Quittierung Automationsstation
ALGTAEDT.dwPVY dwin  xOut In2

E-#5 Hauptprogramm

[ Allgemeine Funktionen
[ Peerverkehr 511
[Z) Peerverkenr 520
[B) Peerverkehr 526

[ Moduliberwachung
[ Luftqualitatsfihler
[2) Sonnenautomatik

[2) Sommerkompensation

Lixs oy & ¥

ALGMSED1PY

[2) Uberwachung Peer zu Dali-Gateway

oh C10260 hd
AS-Verwaltung | Inspektor

Togglebit zur GLT

Bibliothek 3

G@ @G| 3]s

Filter: Name+Beschr. ~ E

System ~

Or
B Basic ¥ ALGHXEDIFE2 PV Int Out [ it Modu|ﬁbemachung
Aufzahlungen Y ALGUXEDIFELAPY In2
Strukturvariablen Y ALGHXEDIFELPY In3
Binar Y ALBMXEDIFES Y In4
Integer
Real
= Timer
T Ton 122
Toff 123
Pulse 122
T XPulse 122
TF Needle 123
¥ Chrono 121 -
LT Blink 1.002 g >
Zahlentheorie w || Seiten: ’_WEPeewerkehr 511 [ByPeerverkehr 520 [f)Peerverkenr 526 [fModuliberwachung | [BLuftqualicitsfiihler | [f)Sonnenautomati | [ Sommerkompensation | [ Uberwachung Peer zu Dali-Gateway | [(5C1_026_0_Peer 4r
Debug-Ausgabe  AS-Monitor [E) AS-Notizen  Info-Ausgabe
.

Janitza’ neuberger. i immEery 20,0001



Programmierung

PMC_Studio - Programmierung in C + Online Livedaten

#i2 PMC_STUDIO:  D:\ProGrafNT\PMC\264005XX\26400511_2 — X
Datei Ansicht Compiler Online Hilfe
LI RN T EE YT Y r— v
AS-Verwaltung 1 Hauptprogramm: C1_026 0 Raumregelung (% TempContr (Hauptprogramm.Fb_Temp_C1_026_0) g
a7 ﬂ‘ 4 ,‘ ® A Konfiguration | Seitenverwatung | Symbole | Status [JERMzeS §
ar m
o | LR I ) :
8] Sonnenautomatik ~ 346| =xoptilEglegl] — false; 7
347 }
[B sommerkompensation 348 fbChrono.xClr false = fbOptiGo.xOut false ;
[ Uberwachung Peer zu Dali-Gateway 349
5l C1.026.0 350 //Bei Erreichen der Solltempsratur rFactReal ausrschnen und rFact* cptimisrsn
() C1.026.0_peer 351 if (fbﬁl)pt.lGn.xOuE false && xOpti3 false ) |
352 xOpti2 false = false;
[B) €1.026.0 Jalousie Automatik 353 rDeltaTReal = ToRsal32 (DecodsTimsToMSecond(fbChrono.tVal t#oms ))/1000;
[ C1_026_0_Jalousie_Ansteuerung 354
[B) C1.026.0_ Raumregelung 355 if (rDeltaTReal > 5*&0) { //5elbstoptimierung nur wenn gemessens Beit gréBsr 5min
356 switch (ioptiMode2 0 ) |
) €1.026.0 Beleuchtung 357 case 1: //Einschaltoptimisrung Heizen war aktiv
C€1.026.0_PID2 358 rGradient = (rDeltaTReal * (-0.022 * (rLastSetPHeat 0,0 + rLastRoomTemp 0,0 - rDeltaTempOn 0,5 ) / 2 + 0.022 * rLastVLTempHeat 0,0 + 0.31));
B ala C1.025.0 359 if ((rDeltaTReal != 0) && fbMonitorHeatContr.xOut false && !fbMonitorCoolContr.xOut false && (rGradient != 0)) |
B C1.025.0_peer 360 rFactReal 0,0 = (rLastSstPHeat 0,0 - rLastRoomTemp 0,0 - rDeltaTempOn 0,5 ) / rGradient;
. 361 rFactOnHeat 0,00040090571 = rWeight 10,0 / 100.0 * rFactReal 0,0 + (100.0 - rWeight 10,0 ) / 100.0 * rFactOnHeat 0,00040090571 ;
[B) €1.025_0_Jalousie_Automatik 162 }
[ C1_025_0_Jalousie_Ansteuerung.. 363 break;
) €1.025.0_Jelousie_Ansteuerung... v 364 case 2: //Einschaltoptimierung Kihlen war aktiv
ASVerwaitung | Inspektor 365 rGradient = rDeltaTReal * (-0.022 * (rLastSetPCool 0,0 + rLastRoomTemp 0,0 - rDeltaTempOn 0,5 ) / 2 + 0.022 * rLastVLTempCool 0,0 =- 0.31);
366 if ((rDeltaTReal !'= 0) && fbMonitorCoolContr.xOut false && !fbMonitorHeatContr.xOut false && (rGradient !'= 0)) {
Bibliothek 3 367 rFactReal 0,0 = (rLastSetPCool 0,0 - rLastRoomTemp 0,0 + rDeltaTempOn 0,5 ) / rGradient;
F Y &| Q‘ s ¥ 368 rFactOnCool 0,0005 = rWeight 10,0 / 100.0 * rFactReal 0,0 + (100.0 - rWeight 10,0 ) / 100.0 * rFactOnCool 0,0005 ;
369 }
Filter: Name+Beschr. E 370 break;
371 case 3: //Ausschaltoptimierung Heizen war aktiv
S il 372 rGradient = rDeltaTReal * ((rLastOutTemp 0,0 - rLastRoomTemp 0,0 ) * rIso 20,0 / 100 - 10* (1 - rIse 20,0 / 100)) / 2;
[ Basis 373 if ((rDeltaTReal != 0) && (rGradient !'= 0)) {
Aufzshlungen 374 rFactReal 0,0 = - rDeltaTempOff 0,5 / rGradient;
o 375 rFactoffHeat 0,001 = rWeight 10,0 / 100.0 * rFactReal 0,0 + (100.0 - rWeight 10,0 ) / 100.0 * rFactOffHeat 0,001 ;
376 }
Binar 377 break;
Integer 378 case 4: //Ausschaltoptimierung Kihlen war aktiv
Real 379 rGradient = (rDeltaTReal * ((rLastOutTemp 0,0 - rLastReomTemp 0,0 ) * rIso 20,0 / 100 + 10* (1 - rIso 20,0 / 100)) / 2);
. 380 if ((rDeltaTReal !'= 0) && (rGradient !'= 0)) {
B T 381 rFactReal 0,0 = rDeltaTempOff 0,5 / rGradient;
& TF Ton 122 382 rFactOffCool 0,00055645036 = rWeight 10,0 / 100.0 * rFactReal 0,0 + (100.0 - rWeight 10,0 ) / 100.0 * rFactOffCocl 0,00055645036 ;
T Toif 123 383 }
3 Puke 122 Sk break;
385 }
T XPulse 122 386}
T Needle 123 387 }
£ Chrene 121 < >
T Blink 1002

Zahlentheoric v|| Seiten:

Debug-Ausgabe AS-Monitor [E] AS-Netizen Info-Ausgabe

Janitza neuberger.
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Programmierung
PMC_Studio - Livedaten online

MC_STUDIO:  D:\ProGrafNT\PMC
Datei  Ansicht Cempiler Online Hilfe

=B [B |+ t|=Ds2esss T -

AS-Verwaltung mm: C Raumregelung -

5112 - X

©
:
5 7 (% ‘ A ,| @ 4 Kenfiguration | Seitenverwaltung m §
10-Filter E RRx8|%n|aQ|E 3 mu| gvy :
2
o3I
[B) Peerverkehr 520 Al > E
) Peenvescenr 25 T . e
5 false | ##14m15850ms
(B Modulaberwachung fezl
[ Luftqualitatsfihler A
[B) Sonnenautomatik 1 . e
>_Temp_G1_026_C
-[B) Sommerkompensation ~ . )
[ Uberwachung Peer zu Dali-Gateway ¥ ERuz1BTOLFV Ewl RoomTemp fatse f2552 | £RR01YCO1 arPriolP5._CrticalEquipmentCanirol] xEn l
E-gfa C1.026.0 « xPresence C1_025.0 [ fue 2 9.9 £RR01YCD1 arFriolF5 _CrifioalEquipmentControll al "|
o . 09 00 7]
FresSwich rHeatvalAs -2 21 ERROTYCD1 arFriolP16_AS]rYal
[ 10260 Peer i Pres =rFriolP16_AS]
Holid,
[ €1.026_0_Jalousie_Automatik WA xHokdog . .
@ €1 026.0 Jal Anst soWindow alse 2152 | ERRO1YCD2 arPriolP5_CriticalEquipmentCantrol] xEn "l
_026_0_Jalousie_Ansteuerung
Ci xDewP rCeanvaionr |2 220 ERRO1YC02 arPrislPS_CriialEquipmentCaniral) vl |
[ C1_026_0_Raumregelung s o =
[ €1.026.0_Beleuch . —| strSetPoints rCoolValAs - L1 ERRO1YCO2 2rPriolP18_AS] Yl |
_026_0_Beleuchtung
— strhyst
~[ c10m0 P02 7 220 220 21.0 210 =
ERROIETOIXTLAY [ : i - 21 ERROIBTOIXTZ.2rPriofP16_AS]Aal |
Lk C1LI050 = 53 00 0.0 240 24n} 71
AS-Verwaltung | Inspektor ERUZIETOIXTZAY [ 2| rofiset 2 Cool 22 | ERROTBTOIXT2 arPriclP16_AS|Aal |
1 rSoComp |02 80 cacomp *Comfort | =
G &2l ¥ Freigabe_Heizen xAutoHast xEcanomy 252
| | : sFreigabe_Kastz *AutoCesl Prasenvation | o
Filter: Name+Beschr. E Protecion | 522
System ~
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Flexibel, zukunftssicher und intelligent
RoomDesigner

" Software zur Parametrierung von — -

w5 (roonlont) - B x s
@@ o x| x @laxe anj=z3mulaf@o aEe
- U UL O O AU TN TN R U N PO L
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" Flexible Oberflache zur Erstellung von %m
Raumen und Wirkbereichen e
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" Grafische Oberflache zur Zuordnung Ef J

von Feldgerate zu einer RA-Funktion e
" Ein-Tasten-Klick-Bedienung ;“w - ?:;
= Keine Anderung von Elektro- und/oder ««:.; = =

HLK-Installationen mehr notwendig

RoomDesigner
flexibel, per Mausklick, schnell und einfach
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Visualisierung

ProGrafNT - Etagenubersicht
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Sicherheitsstellung

Jalousie

Sicherheitsstellung
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Visualisierung
ProGrafNT - Raumdetails
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Zusammenfassung
Teile des Losungsweges

Beitrag aller Beteiligten

" Anwendung der verfligbaren Technik
" Planerische Umsetzung

" Integratives Zusammenarbeiten
- Der beteiligten Planer / Fachbereiche / Gewerke
-> Wir sind nicht mehr alleine in unserer kleinen Welt
- Gemeinschatftliches Denken und Handeln muss das Ziel sein

-> Anpassung an die heutigen Moglichkeiten

i ® - +-infraserv
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Zusammenfassung
Teile des Losungsweges

Beitrag Neuberger

" Produkte mit langer Lebensdauer

* Durch hochwertige Bauteile ist eine erhohte Haltbarkeit der Produkte zu erreichen
* Hardwaredesign und Bauteilauswahl auf Langlebigkeit ausgerichtet
* Kein Einsatz von Bauteilen aus Consumer-Bereich

* Bauteile aus Automotive und Industrial mit erweitertem Temperaturbereich
" Lebenslange Ersatzteilverfligbarkeit
" Lebenslanger Reparaturservice
Resultat:

" Ressourcenschonung
" Nachhaltigkeit
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Vielen Dank fur Ihre Aufmerksamkeit

Michael Pfob K"V”éi‘\ké;"s
Systemkoordinator Gebaudeautomation (Version 3)

Neuberger Gebaudeautomation GmbH
Oberer Kaiserweg 6

91541 Rothenburg ob der Tauber
Telefon: 09861 / 402-520

E-Mail: michael.pfob@neuberger.net
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